Moto uniformemente accelerato
Lo spazio percorso da un mobile con accelerazione costante pari 
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con velocità iniziale nulla e partendo dall’origine.

Troppo facile, scriviamo le 2 equazioni differenziali, in questo caso le definizioni della velocità e dell’accelerazione:
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e passando alle differenze finite e al campionamento:
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è l’intervallo di tempo che intercorre tra il campione: 
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 e il campione: 
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dalle due equazioni ricavo:
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le condizioni iniziali:
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N = numero campioni ( 10000 porta a risultati accettabili)

T = intervallo di tempo di osservazione del fenomeno

t = istante in cui si vuol calcolare lo spazio percorso

I risultati sono abbastanza vicini a quelli che si ottengono dalla soluzione esatta dell’equazione differenziale che come noto da:
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Ripetendo il calcolo per N volte ottengo una matrice: 
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composta di 10000 elementi, troppi per Livecode per tracciare un grafico in tempi rapidi.
Introduco quindi un parametro p ( ad es. p = 100 ) che riduce di 100 volte il numero di campioni estraendoli dai 10000 calcolati precedentemente.

Con 100 campioni il grafico viene tracciato in tempi brevi e la precisione risulta accettabile.
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